PUHZ-ZRP

Seria Power Inverter osiggneta wyzszy poziom
oszczednosci energii dzieki wykorzystaniu no-
wej konstrukcji jednostek. Agregaty cechuje
m.in. wyrzut powietrza z boku korpusu, maksy-
malna diugos¢ instalacji 120m, technologia po-
nownego wykorzystania przewodow istniejacej
instalaciji.

SEER SCOP
A+t | A+t |

Jednostka / indeks ‘ ‘ 35 ‘ 50 ‘ 60 7 ‘ 100

. . . Iml,zﬁerl
Wysoki poziom energooszczednosci e

Zastosowanie najnowszych technologii zwiekszajgcych efektywnosé Klasa energetyczna (chtodzenie / grzanie)
energetyczng, opartych gtéwnie na technologii invertertera pradu state-
go, pozwolito uzyska¢ wysoki poziom energooszczednosci. Potaczenie

. . . . Kasetonowe 4-stronne PLA-ZRP | A++/A++ | A++ [ A++ | A++/A+ | A++ A+ | A++ [ A++
wielu energooszczednych technologii pozwolito uzyskac¢ klasy energe- Kasstonows 4stronne | PLARP | Avt/ar | Av/Ar | Av/A | Are A+ | Are AT
tycznej A++ dla poszczegdinych kombinacji jednostek wewnetrznych, Scienne PKA A+ /A AJA+ | A+t A+ | At A+ | At A+
zaréwno dla chtodzenia jak i grzania. Podstropowe PCA | Ar+/A+ | A+/A+ | A++/A+ | A++[A+ | A+/A

Podstropowe kuchenne | PCA_HAQ A+/A
Kanatowe PEAD | A+/A+ | A+/A+ | A+/A+ | A+/A | A+/A+
Stojace PSA At+[A+ | A+ [AF

ZAAWANSOWANE TECHNOLOGIE OSZCZEDZANIA ENERGII

Wysokowydajny wentylator jednostki zewnetrznej i nowa siatka ostaniajgca

Nowy ksztatt wentylatora jednostki zewnetrznej i siatka ostaniajaca zwiekszaja wydajno$é nadmuchu oraz usprawniajg wymiane
ciepta, jednoczesnie utrzymujac poziom generowanego dzwigku na niezmienionym poziomie.

Zwigkszony otwor pod wentylator <ZRP100-250> Zmieniony ksztatt siatki <ZRP60-250> Wygiete topatki <ZRP100-250>

Srednica otworu pod wentylator w jednostce zewnetrznej Zmieniony ksztalt siatki ostaniajacej wylot powietrza Zastosowanie nowego wentylatora poprawito
zostata zwigkszona z 490 do 550 mm. Sita nawiewu wzrosta pozwolit zredukowac straty ci$nienia. Wptyneto to na charakterystyki nawiewu a ksztatt tylnej krawedzi
przy utrzymaniu dotychczasowych obrotéw wentylatora. poprawe skutecznos$ci wymiany ciepta. topatki ogranicza zawirowania powietrza, zwigk-

szajac efektywnosé¢ pracy wentylatora.

r

Tylna krawedz topatki

& r
Srednica otworu
4 ~ zwigkszona z 490
na 550 cm
& ~

Wysokowydajny wymiennik ciepta

Duze zagegszczenie zeber i zwiekszona powierzchnia wplywajg na poprawienie skutecznosci wymiany ciepta.

Gesto ozebrowany wymiennik <ZRP100-250>
Srednice rurek wymiennika dla modeli ZRP100-140
zmniejszono z ©9.52mm na @7.94mm — rozmiar sto-
sowany w modelach RP200-250, zwigkszajac tym ge-
sto$¢ strumienia ciepta na wymienniku.

Zwiekszona powierzchnia wymiany ciepta <ZRP100-250>
Zwiekszone rozmiary poziomej ptaszczyzny wymiennika, wplywaja na zwiek-
szenie powierzchni wymiany ciepta.

[ Zwigkszona powierzchnia wymiennika }
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(ZRP100-140) " Wymiennik ciepta Wymiennik ciepta

fa () s 165
Dodatkowy wymiennik HIC ~ <ZRP140>

Zastosowanie uktadu HIC ma na celu poprawe wydajnosci pracy w trybie

Praca wtrybie chiodzenig Sprezarka chtodzenia. Ciekly czynnik chtodniczy przeptywa obejsciem, ulega przemianie

H w stan gazu i ponownie wtryskiwany jest do obiegu w celu zwigkszenia
catkowitego ci$nienia czynnika przekazywanego do sprezarki, redukujgac tym
Zbiornik Wyrmiennik samym jej obcigzenie i zwiekszajgc wydajnosé.
Wymiennik cieklego™ jednostki

jednostki  E @ czynnika zewnetrznej z uktadem HIC

wewntrznej eV bez ukltadu HIC
H 4| e : Wzrost cisnienia czynnika napty-
® wajacego do sprezarki wptywa
ﬂ zmniejszenie obcigzenia sprezarki.

Wymiennik HIC Wymiennik HIC. | /¢
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Podwajna sprezarka rotacyjna  (puHz-zrP35/50/60/71)

Sprezarka typu Scroll

na prad staty (PUHZ-ZRP100/125/140)

Mocne i wysokowydajne sprezarki rotacyjne, wykorzystujgce technologie
Mitsubishi Electric, osiagaja wiodaca efektywnos$¢ energetyczng wedtug
nowe;j klasyfikacji sezonowej sprawnosci energetycznej. Znaczna reduk-
cja rocznego zuzycia energii w poréwnaniu z urzagdzeniami konwencjo-
nalnymi mozliwa jest dzieki zastosowaniu oryginalnych technologii Mit-
subishi Electric: ,silniki Poki-Poki”, ,metoda uszczelniania termicznego”,
,podzielna ptyta sprezarki” oraz ,ptaska rurka doprowadzajgca”.

Jednostki zewnetrzne z bocznym wylotem powietrza

Nowo zaprojektowana sprezarka typu Scroll na prad staty osiaga wyz-
szg wydajnos¢ przy czesciowym obcigzeniu, co stanowi wiekszg czes¢
czasu pracy, zarowno w trybie chtodzenia jak i grzania. Asymetryczny
ksztatt spirali przyczynia sie do wyzszych warto$ci SEER i SCOP oraz
znacznie redukuje roczne zuzycie energii. Sprawno$¢ sprezania zosta-
fa rowniez ulepszona dzigki zoptymalizowaniu i redukcji strat ci$nienia
czynnika chtodniczego.

Tryb nocny

Modele we wszystkich wydajnosciach zostaty ujednolicone i posiadajg
wylot powietrza umieszczony w bocznej $ciance jednostki. Nawet dla
instalacji wymagajacych zastosowania urzadzen o duzej wydajnosci,
niewielkie n6zki jednostek pozwalajg na montaz w dowolnym miejscu.

]
-
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PUHZ-ZRP35/50 PUHZ-ZRP60/71 PUHZ-(Z)RP100/125/140/200/250

Dtuga instalacja chtodnicza

Predkos$¢ wentylatora w trybie chtodzenia jest automatycznie redukowa-
na wraz ze spadkiem temperatury zewnetrznej, gwarantujgc tym samym
cichg prace. Hatas pracy zostat zredukowany o 3dB, o potowe ciszej od
dzwigku pracy dzienne;j.

Redukcja hafasu “Tryb nocny”
Model ZR'?140 ) oko]o”z styszalnego dzwigku jeszcze_ bar,dz_iej
(chtodzenie) (w poréwnaniu z praca redukuje dzwigk

w dzien)

Dzien 1

5 Od B 2dduBkcja

Noc
4748

Zasilanie 3-fazowe
Power-supply Inverter

((Z)RP100-250YHA)

Dopetnienie instalacji czynnikiem umozliwia jej wydtuzenie do 120 m
(RP200/250), co znacznie utatwia wykonanie montazu.

Maksymalna dtugos¢

Maksymalna réznica

instalacji poziomoéw
PUHZ-ZRP35/50 50 m 30m
PUHZ-ZRP60/71 50 m 30m
PUHZ-ZRP100/125/140 75m 30m
PUHZ-RP200/250 120 m 30m
Jezeli dlugos¢ instalaciji pr: 80 m, w jest osobne ie dla jednostek wewnetrznych i ze-

wnetrznych. (Dla jednostek wewnetrznych nie wyposazonych w listwe zaciskowa dostepny jest opcjonalne
dodatkowe ztgcze zasilania.)

Predkos$¢ wentylatora w trybie chfodzenia jest automatycznie redukowa-
na wraz ze spadkiem temperatury zewnetrznej, gwarantujgc tym samym
cichg prace. Hatas pracy zostat zredukowany o 3dB, o potowe ciszej od
dzwieku pracy dziennej.

Technologia ponownego wykorzystania rur, bez koniecznosci ich czyszczenia R

Mozliwo$¢ ponownego wykorzystania istniejacych przewodoéw chtodniczych, redukuje ilos¢é odpaddw i skraca czas wymiany. W przypadku modernizacji
systemu nie ma potrzeby czyszczenia rur. Pozostatosci chlorkdéw tworzace osad w istniejacych rurach stanowig powazny problem dla uktadu chtodni-
czego. Rezultatem zastosowania réznorodnych technologii Mitsubishi Electric jest wprowadzenie mozliwosci ponownego wykorzystania przewodow

istniejacych instalaciji.

Dlaczego ponowne wykorzystanie przewodow istniejacej instalacji nie jest dozwolone?

m W czasie modernizacji instalacji

Problem 1 Problem 2

Przeptywajacy czynnik R22 sprzyja osadzaniu si¢ pozostatosci chlorkéw w istniejacych rurach.
Pozostawienie instalacji w takim stanie przyczyni sie do starzenia oleju chtodniczego.

Rezultat

Oryginalne technologie Mitsubishi Electric
Srodki zapobiegawcze dla problemu 1

Technologia 1
Olej HAB (alkilobenzen)

Poprzedni czynnik R22 Wysoka temperatura pracy

Nowy czynnik R410A

Srodki zapobiegawcze dla problemu 2

Pozostatosci chlorkéw elementéw sprezarki wzrasta

oleju.

Pozostatosci chlorkéw oraz wysoka
+ Temperatura ruchomych =) temperatura generowana podczas
pracy przyczyniajg sie do starzenia

Technologia 2
Redukcja tarcia (ruchomych elementéw sprezarki)

9

Koniecznosé czyszczenia rur dla modeli niekompatybilnych z ta technologia.

9

Mozliwos¢ wykorzystania istniejacych rur bez czyszczenia.

Technologia 1

Urzadzenie filtrujace

Nasze oryginalne, wysokiej jakosci urzadzenie filtrujace o nazwie ,szeroki
filtr” zostato zastosowane na wlocie czynnika i w rurze wylotowej. ,,Szeroki
filtr” wytapuje drobinki zelaza dzieki czemu mozliwe jest ponowne wykorzy-
stanie rur bez konieczno$ci ich czyszczenia. Ponadto, zastosowanie
ulepszonego metalu do produkcji tozysk w naszych nowych sprezarkach
typu scroll, podnosi wytrzymato$¢ urzadzen.

Szeroki filtr

Technologia 2

Redukcja tarcia

Tarcie zachodzace wewnatrz sprezarki zostaje
zredukowane dzigki zastosowaniu oryginalnej technolo-
gii Mitsubishi Electric, zwanej ,metoda uszczelniania
termicznego” lub ostony topatek sprezarki typu scroll,
skutkujac spadkiem temperatury, ktéra powodowata
starzenie oleju chfodniczego.

Srodki ostroznosci przy uzywaniu istniejacych rur

* W przypadku usuwania starego klimatyzatora nalezy pamieta¢ o odessaniu czynnika z uktadu oraz odzyskaniu oleju chtodniczego.

« Sprawdz czy $rednice i grubosci rur sa zgodne ze specyfikacjami Mitsubishi Electric.
« Sprawdz czy kielichy na rurach nadaja sig¢ do wykonania potaczen dla instalacji na R410A.
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PKA-RP

Kompaktowe, scienne jednostki wewnetrzne,
oferujgce takie udogodnienia jak prosty montaz
oraz szeroki typoszereg (modele RP35-RP100),
dostarczaja najlepsze, w petni dopasowane
rozwigzanie. Zaprojektowana dla zagwaranto-
wania wysokiej energooszczednosci, seria PKA
to odpowiedz na Twoje potrzeby.

Ptaski panel i czysta biel

Wszystkie modele posiadajg nowg konstrukcje kratki wiotowej w postaci ptaskich paneli. Dazac do osiggniecia ksztattéw, ktére harmonizujg z niemal
kazdym wnetrzem, kolor jednostki zmieniono z biatego na czystq biel.
Ptaski panel
tatwo utrzymac
w czystosci!

o — A
PKA-RP HAL PKA-RP KAL
D SEER SCOP
. Invertel’ A+t A+
Wysoka efektywnos¢ energetyczna QTN 50100

Wysoko efektywne wymienniki ciepta jednostek wewnetrznych oraz usprawnienia energooszczgdnych inwerteréw, przyczyniajg sie do zaskakujacej reduk-
cji zuzycia energii, efektem czego sg modele w petnym zakresie wydajnosci, przyporzadkowane do klasy A w rankingu efektywnosci energetyczne;.

M Chtodzenie
SEER SEER SEER SEER SEER SEER [ Grzanie
57 53 6,3 6,5 6,1 6,0
SCoP SCOP
3,9

scop
4,0

SEER Kklasa A (5.1)

SCOP klasa A (3.4)

PKA-RP35HAL PKA-RP50HAL PKA-RPGOKAL PKA-RP71KAL PKA-RP100KAL PKA-RP100KAL
PUHZ-ZRP35VKA PUHZ-ZRP50VKA PUHZ-ZRP60VHA PUHZ-ZRP71VHA PUHZ-ZRP100VKA PUHZ-ZRP100YKA

Opcjonalna pompka skroplin dostepna dla wszystkich modeli

Zastosowanie pompki skroplin (wysoko$¢ podnoszenia 800mm), umoz- ﬁ
liwia elastyczne podiaczenie wezyka skroplin w przestrzeni migdzysufi-
towej. Utatwione odprowadzanie skroplin, nawet gdy miejsce montazu
jednostki uniemozliwia bezposredni dostep na zewnatrz, zwigkszajac
swobode montazu.

Jednostka

Pompka wewnetrzna

skroplin

Wielofunkcyjny pilot przewodowy

Oprécz pilota bezprzewodowego stanowigcego standardowe wyposazenie, mozna réwniez wykorzystaé pilota przewodowego PAR-31MAA.

Gtéwne funkcje

° Duzy wyswietlacz ciekfokrystaliczny z pod$wietleniem
Programator tygodniowy: do 8 ustawien Wt/ WYL Temp. na dobe
Mozliwo$¢ ograniczenia nastawy temperatury

° Podglad parametréw serwisowych na wyswietlaczu

° Mozliwo$¢ sterowania urzgdzeniami Lossnay

* Szczegdtowy opis podano na stronach 20 - 21. " & ﬂb
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Automatyczna zmiana trybu pracy

Wysokowydajna sprezarka typu scroll
z silnikiem pradu statego (dia PuHz-zRP)

Klimatyzator automatycznie przetacza tryb pracy miedzy chtodzeniem
i grzaniem w celu utrzymania zadanej temperatury.

. . AUTOMAT.
Automatyczne zaluzje ZALUZIE

Zaluzje zamykaja sie automatycznie gdy klimatyzator nie pracuje, catko-
wicie ostaniajac wylot powietrza i tworzac ptaskg powierzchnig poprawia-

jaca estetyke wygladu.

Funkcja szczegélnie uzyteczna w czasie przerwy w dostawie pradu. Po
przywréceniu zasilania, jednostka automatycznie powréci do pracy.

Automatyczny restart

. . . Rotacja
Funkcja pracy rotacyjnej, Back-Up i kaskady (&3]

W wielu przypadkach jednoczesna praca kilku jednostek nie jest wyma-
gana, dlatego funkcja pracy rotacyjnej pozwala na naprzemienne zata-
czanie poszczegdlnych jednostek za pomoca przetacznika. Czas pracy
jest rownomiernie rozktadany na poszczegoélne jednostki. Dla danej funk-
cji nie s wymagane zadne akcesoria, jedynie podtgczenie jednostek pod
sterownik PAR-31MAA.

Rotacja: Jednostki pracujg naprzemiennie w okreslonych odstepach cza-
sowych od 1 do 28 dni. W ten sposob mozna tworzy¢ rézne systemy
pracy klimatyzaciji dla obiektu.

Awaria: W przypadku awarii jednej z jednostek druga zataczy sie auto-

matycznie.

4 kierunki wyprowadzania przewodow

Wszystkie przewody chtodnicze wraz z odptywem skroplin mozna pod-
taczy¢ z tytu, z prawej lub lewej strony oraz od spodu jednostki. Zapew-
nia to wigkszg elastyczno$¢ prowadzenia przewodoéw i wyboru miejsca
montazu.

Kompaktowe wymiary 898 mm

Wysokowydajna sprezarka typu scroll L
wyposazona jest w ,mechanizm odksztat- ‘
cania ramy”, umozliwiajacy osiowy ruch

ramy podtrzymujacej ruchoma spirale
sprezarki. System ten znacznie minimali-
zuje nieszczelnosci oraz straty w wyniku
tarcia elementéw i jednoczesnie zapew-
nia wysokg sprawnos¢ sprezarki w catym
zakresie predkosci obrotowe;.

Spirala nieruchomg e .
Redukcja nieszczelnosci

Osiowy Zmniejszenie parcia gazu
ruch ramy

Zmniejszenie oporéw tarcia

Druga komora ci$nieniowa
redukuje opory tarcia

Znaczna redukcja
nieszczelnosci
i tarcia

Pierwsza komora ci$nieniowa
minimalizuje nieszczelnosci

Rama  Spirala ruchoma

Sprezarka rotacyjna z silnikiem
reluktancyjnym pradu statego (dia PuHz-P)

Silnik reluktancyjny pradu statego posiada wirnik wyposazony w silne
magnesy neodymowe. Moment magnetyczny wytwarzany przez magne-
sy neodymowe oraz moment reluktancyjny, wplywajg na zwigkszenie
wydajnosci pracy.

Sprezarka
z silnikiem pradu
statego (wirnik)

Magnesy
neodymowe

Moment magnetyczny
+
Moment reluktancyjny

Dtuga instalacja

Zredukowana szeroko$¢ pozwala na zastosowanie jednostki w niewiel-
kich pomieszczeniach i biurach.

898mm
*dotyczy modelu PKA-RP35/50

Diugie instalacje chtodnicze pozwalajg na optymalne rozplanowanie roz-
mieszczenia jednostek i utatwiajg ich montaz.

POWER INVERTER STANDARD INVERTER

.‘
-
#
£ o E
3 " 3
e =

50 m 75m 50 m

30m

PUHZ-ZRP35/50/60/71VK(H)A  PUHZ-ZRP100/125/140V(Y)KA PUHZ-P100V(Y)HA
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PKA-RP

TYP SCIENNY
PKA-RP35/50HAL
' u,‘,
e e PKA-RPBO/71/100KAL PUHZ-ZRP35/50 PUHZ-ZRP60/71 PUHZ-ZRP100

Jednostka wewnetrzna | | PKA-RP35HAL PKA-RP50HAL PKA-RPGOKAL PKA-RPT1KAL PKA-RP100KAL

[Jecnostha zownetrzna | | pUNzZRPaVKA | PUNZZRPSIVKA | PUNZZRPGIVHA | PUNZZRPTIVHA | PURZZRPIONVCRA |
Czynnik chtodniczy / Zasilanie: (V/faza/Hz); zrédio R410A(*1), do jednostki zewnetrznej: VK(H)A: 230 / 1/ 50; YKA:400 / 3 / 50
Wydajnosé nominalna kW 3,6 4,6 6,1 71 10,0
min-max kW 1.6-4.5 2.3-56 2.7-6.7 3.3-8.1 4.9-11.4
Pobér mocy nominalny kW 0,94 1,41 1,60 1,80 2,65
Cl i EER ErP klasa na = = = = =
Obliczeniowa wydajno$¢ chiodnicza ‘ kw 3,6 4,6 6,1 71 10,0
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) \ kWh/rok 221 304 336 381 572 (583)
SEER 57 53 6,3 6,5 6,1(6,0)
ErP klasa energetyczna A+ A A++ A+t A++ (A+)
Wydajnoss nominalna kW 41 5,0 7,0 8,0 1,2
min-max kw 1.6-5.2 2573 2882 3.5-10.2 4.5-14.0
Pobér mocy nominalny kw 1,07 1,50 1,96 2,19 3,04
cop \ ErP klasa czna - - - - -
Grzanie Wydajno$¢ obliczeniowa kW 2,4 33 4,4 4,7 7.8
(Sredniose- temp. obliczeniowa kW 2.4(-10°C) 3.3(-10°C) 4.4(-10°C) 4.7(-10°C) 7.8(-10°C)
Z0N0We) | Wy dajnosé temp. punktu b KW 2.4(-10°C) 3.3(-10°C) 4.4(-10°C) 4.7(-10°C) 7.8(-10°C)
temp. graniczna KW 2.2(-11°C) 3.2(-11°C) 2.8(-20°C) 3.5(-20°C) 5.8(-20°C)
Obliczeniowa wydajnos¢ grzewcza kw 0 0 0 0 0
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok 847 1160 1473 1532 2763
39 4,0 4,2 43 4,0
scop ‘ ErP klasa energetyczna A A+ A+ A+ A+
Maksymalny prad pracy A 13,4 13,4 19,4 19,4 27,1(8,6)
Pobor pradu \ nominalny kW 0,04 0,04 0,06 0,06 0,08
Maksymalny prad pracy A 0,4 0,4 0,43 0,43 0,57
Wymiary ‘ wys.*szer.*gleb. mm 295*898*249 295*898*249 365*1170*295 365*1170*295 365*1170*295
dgﬂggfgﬁa Waga kg 13 13 21 21 21
Przeptyw powietrza* m3/min 9-10.5-12 9-10.5-12 18-20-22 18-20-22 20-23-26
Poziom dzwigku (SPL)* dB(A) 36-40-43 36-40-43 39-42-45 39-42-45 41-45-49
Poziom dzwigku (PWL) dB(A) 60 60 64 64 65
Wymiary | wys.*szer."gleb. mm 630*809*-300 630*809*300 943*950*330(+30) 943*950*330(+30) 1338*1050*330(+30)
Waga kg 43 46 67 67 116 (124)
; chiodzenie m3/min 45 45 55 55 110
Jednonte FEEREERR m3/min 45 45 55 55 10
eonosha) o chiodzenie dB(A) 44 44 47 47 49
2ewnetrzna | Poziom dzwiek (SPL) grzanie dB(A) 46 46 48 48 51
Poziom dzwieku (PWL) | chiodzenie dB(A) 65 65 67 67 69
A vy prad pracy A 13,0 13,0 19,0 19,0 26,5 (8,0)
Wielko$¢ zabezpieczenia elektrycznego A 16 16 25 25 32 (16)
Orurowanie | Srednica | cieczigaz mm 6.35/12.7 6.35/12.7 9.52/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88
chiodnicze Maks. dtugo$¢/ Maks. réznica pozioméw m 50/30 50/30 50/30 50/30 75/30
Rekomendowane zakresy pracy \ chtodzenie (*3) °C -15 ~ +46 -15 ~ +46 -15 ~ +46 -15 ~ +46 -15 ~ +46
(zewnetrzne) | grzanie °C 11~ +21 11~ +21 -20 ~ +21 -20 ~ +21 -20 ~ +21
Pompka skroplin PAC-SH75DM-E PAC-SH75DM-E PAC-SH94DM-E PAC-SH94DM-E PAC-SH94DM-E
Jednos‘tka Zewnetrzny czujnik temperatury PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E
Akeesoria | WEWnEHzna gﬂi‘gﬁ;m‘;ﬁgﬁgﬁeﬁ;g‘z;‘,‘feme]. PAC-SGY4HR-E PAC-SG94HR-E PAC-SG94HR-E PAC-SG94HR-E PAC-SG94HR-E
Ostona wiotu powietrza PAC-SJ0BAG-E PAC-SJ06AG-E PAC-SH63AG-E PAC-SH63AG-E PAC-SH95AG-E

PAR-31MAA
Indyw Przewodowy Programowalny PAR-UOZMEDA - Dotykowy
AT-50A
Datykowy AG-150A
PAC-YG50ECA
Sterowniki EB-50GU
GB-50ADA-J
TG2000A jednostka sterujaca
LonWorks ME-AC-LON-1
ModBus ME-AC-MBS-1-2110 . e
Sterowanie*

KNX ME-AC-KNX-1-V2 | siaz e
Protokot BacNET IBOX-BAC-MBRTU-100

sms ME-AC-SMS-32 e e

WiFi MAC-557IF-E J .=

M-NET MAC-333IF-E/MAC-399IF-E Standard Opcja Opcja
PAC-SA88HA (Opis: ON/OFF, impuls 20 mA; PAR-FL32MA dla PKA-RP35/50, PAR-31MAA PAC-YT52CRA
Praca - 12V DC: Alarm - 12VDC) E17 489426 dla PKA-RP60-100
Sygnaly cyfrowe PAC-SE55RA (Opis: zdalny ON/OFF;
bIOkad? pilcta) m Dane wymiarowe str. 147 i 150
MAC-333IF-E (Opis: zdalny ON/OFF)

* Tabela przedstawia przyktadowe mozliwosci sterowania Mitsubishi Electric - w sprawie doboru skontaktuj sie
z Doradca Techniczno-Handlowym
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TECHNOLOGIE STEROWANIA

m o v

Przyjazny uzytkownikowi, rozbudowany pilot
o doskonatej funkcjonalnosci i czytelnym wyswietlaczu

mi

PAR-31MAA

Czytelny i prosty w uzyciu
Wyswietlacz z matrycg punktowg

Wigksza czytelnos¢ dzieki zastosowaniu podswietlanego wyswietlacza
punktowego LCD, struktura menu oraz zredukowana ilo$¢ przyciskdéw
utatwia obstuge.

Efektywne, energooszczedne sterowanie
Funkcja sterowania pracag

Przyktadowy widok wys$wietlacza [Tryb pracy]

Matryca punktowa

Harmonogram

pracy energo- Precyzyjne sterowanie zuzycia energii

oszczednej

Zarzadzanie zuzyciem energii w kazdym przedziale czasowym nie
dopuszcza do przekroczenia warto$ci zapotrzebowania. Funkcje sterowa-
nia zapotrzebowaniem mozna ustawi¢ w taki sposéb aby uruchamiata sie
i zatrzymywata w jednostkach 5 minutowych. Dodatkowo, poziom zuzycia
mozna ustawi¢ na 0, 50, 60, 70, 80 lub 90% maksymalnej mocy oraz
mozliwe jest ustawienie 4 wzorcéw dziennie. Praca klimatyzacji jest
sterowana automatycznie tak aby zuzycie energii nie przekroczyto
zakontraktowanej ilosci.

* Przyktad wzorca ustawien

Czas rozpoczgcia Czas zakonczenia Oszczednos¢ mocy
8:15 — 12:00 80%
12:00 — 13:00 50%
13:00 — 17:00 90%
17:00 — 21:00 50%

Ogranicza zbedng prace poprzez
automatyczne przywracanie nastawy
temperatury po uptywie okreslonego
czasu pracy

Automatyczne
przywracanie

ustawien

Po regulacji temperatury na poczatku okresu grzewczego w zimie lub
chtodzenia w gorace letnie dni, fatwo mozna zapomnie¢ o przywréceniu
oryginalnej nastawy temperatury. Funkcja automatycznego przywraca-
nia automatycznie zeruje temperaturg, przywracajgc oryginalne
nastawy po uplywie okreslonego czasu, zapobiegajac tym samym
przegrzaniu lub przechtodzeniu. Czas aktywacji funkcji mozna ustawi¢
w jednostkach 10 minutowych, w zakresie od 30 do 120 minut.

*Funkcja nie moze by¢ stosowana jezeli aktywne jest ograniczenie zakresu nastawy temperatury.
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Temperatura
dyzurna

Automatycznie utrzymuje zgdang
temperature w pomieszczeniu

Funkcja ta monitoruje temperature w pomieszczeniu i automatycznie
uruchamia tryb grzania gdy temperatura spadnie ponizej ustawionego
progu minimalnego. Funkcja ta dziata identycznie dla chiodzenia,
automatycznie uruchamiajac tryb chtodzenia kiedy temperatura wzro$nie
ponad ustawiony prog maksymalny.

Ograniczenie

Ograniczenie zakresu nastawy
zakresu

temperatury zapobiega przegrzaniu
lub przechtodzeniu

nastawy
temperatury

Ustawienie temperatury o 1°C nizszej/wyzszej dla grzania/chtodzenia
skutkuje 10% redukcjg zuzycia energii*. Ograniczenie zakresu nastawy
temperatury limituje maksymalng i minimalng nastawe temperatury,
zapobiegajac przegrzaniu/przechtodzeniu.

*Obliczenia wtasne

(Przyktad nastawy temperatury minimalnej 25°C)

CHEODZENIE / OSUSZANIE

19¢c) 30¢c)

Nie mozna ustawi¢ nizszej temperatury ~Zapobieganie nadmiernemu schtodzeniu

Zalecane zastosowanie Biuro Restauracja



Programator
automatycznego

Automatycznie wytacza
grzanie/chtodzenie po uptywie

wytgczenia )
ustawionego czasu

Dzieki stosowaniu tej funkcji, nawet w przypadku gdy uzytkownik
zapomni wytaczy¢ urzadzenie, praca zostanie zatrzymana automatycz-
nie po uptywie ustawionego czasu, zapobiegajgc tym samym zbednej
pracy. Automatyczne wytaczenie mozna ustawi¢ w jednostkach 10
minutowych, w zakresie od 30 minut do 4 godzin. Eliminuje obawe o
pozostawieniu pracujgcego urzadzenia.

Zalecane zastosowanie | Sala konferencyjna Przebieralnia

Blokada
ustawien Stata nastawa temperatury pozwala

zaoszczedzi¢ energie

Oprécz wh/wyt. pracy, mozliwe jest réwniez zablokowanie zmiany
ustawien trybu, temperatury i kierunku nawiewu. Niepozadana regulacja
nastawy temperatury zostaje ograniczona i utrzymywana jest stata
temperatura, co wptywa na energooszczgdnos$¢. Uzytecznosc tej funkcji
polega réwniez na zapobieganiu btednej pracy lub niepozgdanej
ingerencji os6b trzecich.

Zalecane zastosowanie Biuro Szkota Serwerownia

Szpital Obiekty uzytecznosci publicznej

Funkcje wspomagajgce montaz/serwis

Programator
tygodniowy

Mozliwos¢ ustawienia 8 wzorcéw
dziennie z uwzglednieniem regulac;ji
temperatury

Standardowymi funkcjami programatora tygodniowego jest nastawa
czasu uruchomienia i zakonczenia pracy oraz regulacja temperatury.
Mozliwe jest ustawienie az 8 wzorcow dziennie, zapewniajac prace
dostosowang do zmiennych warunkéw w kazdym okresie czasu, jak np.
ilosci klientow w sklepie.

* Programatora tygodniowego nie mozna uzywac jezeli aktywny jest programator czasu wh./wyt.

Przyktadowe ustawienia (restauracja, pora letnia)

Przygolowanla

N
=]
T

N
o
T

Czas otwarcia Czas zamknigcia

2

N
=
T

Pora obiadowa

Nastawa temperatury (°C)
N
w
T

Ustawiono 8 schematow

- " I

0 10 12 14 16 18 20 22 24 (Czas)
Konieczno$¢ zmiany ustawien temperatury dla sezonéw chtodzenia/grzania.
*Wyniki wspélnych badan z Japan Facility Solution Co, Ltd.

N
N
T

tatwy
serwis

Bezposredni dostep do danych
jednostki zewnetrznej skraca
czas serwisu

Zastosowanie sterowania stabilng praca (stata czestotliwos$¢) w ramach
funkcji fatwego serwisu, upraszcza kontrole stanu pracy inwertera na
ekranie sterownika.

 Procedura dziatania funkcji sprawnego serwisu
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A
(Wybér trybu serwisowego] (Aktywacja stabilnej pracy] ( Podglad danych ]

Wyswietlane informacje (11 pozycji)

Sprezarka
Prad sprezarki (A)
Czas pracy sprezarki (godz.)
ZAL./WYL. sprezarki (ilo$¢ razy)
Czestotliwosc¢ sprezarki (Hz)
Jednostka zewnetrzna
Dochtodzenie (°C)

*Czas pracy filtra wskazuje czas jaki uptynat od ostatniego zerowania.

Temp. zewnetrzna - czujnik TH4 (°C)

Temp. zewnetrzna - czujnik TH6 (°C)

Temp. zewnetrzna - czujnik TH7 (°C)
Jednostka wewnetrzna

9) | Temp. powietrza w pomieszczeniu (°C)

10 | Temperatura na wymienniku ciepta (°C)

1) | Czas pracy filtra* (godz.)

Wytyczne serwisowe
Zliczone roznice temperatur sa wyznaczane jak na ponizszym schemacie i na tej pod-
stawie okreslany jest status pracy.

Pozycja
Chiodzenie (® OU TH4 temp.) — (D OU TH6 temp.)
Réz2nica temperatur (® 1U air temp.) — (40 1U HEX temp.)
Grzanie (® OU TH4 temp.) — (40 IU HEX temp.)
(49 1U HEX temp.) — (@ IU air temp.)
b (045 Tryb ; Przeglad C
chiodzenia grzania Przeglad filtra
®7. 7 Stan normalny
1‘0 2‘0 I;O 4‘0 50 6‘0 7‘0 230 10 20 30 ‘ 50 60 70 80

©-® ©

Normalny stan pracy.
Filtr moze by¢ zapchany.™

Stan normalny
Przeglad filtra

Przeglad A Spadek wydajnosci. Wymagany szczegdtowy przeglad.
Przeglad B Niski poziom czynnika chtodniczego.
Przeglad C Zatkany filtr lub wymiennik jednostki wewnetrznej.
*1. Z powodu j lub ia filtra moze wy$
nawet Jezell filtr nie jest zapchany Powyzsze wykresy oparte sa na probnych danych ‘Wyniki moga rozni¢ sie w Zaleznosci od
warunkéw montazu/temperatury. Stabilna praca moze nie by¢ mozliwa w y
a) W trybie chtodzenia gdy 1ego 40°C lub pDW|e»
trza wewnetrznego nle przekracza 23°C.
b) W trybie grzania gdy i 20°C lub i

wewnetrznego nie przekracza 25°C.
Jezeli powyzsze warunki nie majg zastosowania a stabilna praca nie zostaje osiggnigta po uptywie 30 minut nalezy doko-
nac przegladu jednostki. Stan pracy moze ulec zmianie z powodu oblodzenia zewnetrznego wymiennika ciepta.

Kontrola
poziomu

llo$¢ czynnika w uktadzie mozna

czynnika sprawdzi¢ na wyswietlaczu pilota

Funkcja kontroli poziomu czynnika dostarcza informacji o odpowiedniej
ilosci czynnika chtodniczego jakg nalezy napetni¢ uktad w momencie
montazu lub okresowych przegladéw. Wyniki kontroli napetnienia
uktadu, sygnalizowane do tej pory za pomocg diod LED na panelu
sterowania jednostki zewnetrznej, sg od teraz wyswietlane na ekranie
pilota. Poréwnujac z poprzednim systemem, okresowe przeglady
przebiegajq szybciej i prosciej.

Reczna
regulacja kata
zaluzji
(Typ kasetonowy
4-stronny)

Mozliwos¢ regulacji kierunku nawiewu
w pionie dla kazdej zaluzji

Zmiana indywidualnego kierunku nawiewu w pionie dla kazdej zaluzji
upraszcza graficzny wyswietlacz. Prosta jest réwniez zmiana ustawien
sezonowych, jak przetaczanie trybu chtodzenia i grzania.

Automatyczne
opuszczanie Wygodne podnoszenie/opuszczanie

panelu za pomocg pilota

panelu

Funkcja automatycznego opuszczania panelu dostepna jest jako opcja.
Panele mozna obniza¢/podnosi¢ za pomocg przycisku na pilocie.
Utatwia to znacznie czyszczenie filtra.

Funkcja nawigacji w trybie
wykrywania i usuwania usterek

Dane kontaktowe wyswietlane w przypadku usterki. Utatwiony
kontakt z serwisem w przypadku pojawienia sie problemu.

Mozliwo$¢ wprowadzenia i zapisania numeru telefonu punktu
serwisowanie oraz innych dodatkowych informacji. Kiedy pojawi
sie problem, dane kontaktowe zostang wys$wietlone automatycz-
nie umozliwiajac niezwtoczne wykonanie telefonu.
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Funkcja pracy rotacyjnej, Back-up i kaskady

(1) Funkcje pracy rotacyjnej i Back-up

Opis funkcji

« Gléwna i podrzedne jednostki pracujg na przemien-
nie z ustalonymi, rotacyjnymi przerwami.

« W przypadku awarii jednej jednostek, druga jednost-
ka automatycznie rozpoczyna prace (Back-up).

Schemat systemu

O/U-1

Jednostka
gtéwna

Jednostka
podrzedna

O/U: Jednostka zewnetrzna
/U : Jednostka wewnetrzna
R/C : Pilot przewodowy

(2) Funkcja kaskady

Opis funkgji

« llo$¢ pracujacych jednostek zalezy od temperatury
w pomieszczeniu i wstgpnych ustawien.

+ Kiedy temperatura w pomieszczeniu wzrosnie
ponad zadang nastawe, uruchomig sie jednostki,
ktére czuwaja ( kaskada).

* Kiedy temperatura w pomieszczeniu spadnie o 4°C
ponizej wstepnej nastawy, jednostki dodatkowe zo-
stang zatrzymane.

Ograniczenia systemu

* Funkcja ta dostepna jest wytacznie dla pracy rota-
cyjnej oraz gdy funkcja pracy rezerwowej obowia-
zuje dla trybu chtodzenia.
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Schemat pracy

[Tylko funkcja Back-up]

Btad wystapit w jednostce gtéwnej

Uruchomienie pracy Gléwna —Podrzedna

Jednostka

gtowna Usterka
1/U-1

Jednostka

podrzedna [ Stop

1/U-2

Btad wystapit w jednostce gtéwnej
Gtéwna — Podrzedna

[Funkcija rotacji] i [Funkcja Back-up]
Gtéwna — Podrzedna
Uruchomienie pracy Podrzedna —Gtéwna
Jednostka
gtéwna Praca Praca Usterka
fowna - I
Jednostka

1/U-2

| 1-28dni | 1-28dni |

(Np.: Jezeli kodem zadania jest “313”, kazda jednostka bedzie pracowa¢ na przemian w cyklu dziennym.)

Schemat pracy

[Funkcja kaskady] Temp.  ZPunktnastawy Temp. 2 Punktnastawy -4°C

W pomieszczeniu w pomieszczeniu
Uruchomienie pracy  Jedn. podrzedna Jedn. podrzedna

zatrzymuje prace
.

Jednostka -—

podrzedna [N Stor Praca

1/U-2

Jednostka
gtéwna
1/U-1




